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1. Uvod

Neuravnotezen volan uzrokuje da kotac skace i volan se ljulja tijekom voznje. To moze zbuniti vozaca za voznju,
povecati pukotinu kombiniranog dijela upravljackog sustava, oStetiti priguSiva¢ vibracija i upravljacke dijelove te
povecati vjerojatnost prometnih nesre¢a. Balansirani kotac ¢e izbjeci sve te probleme.

Ova oprema koristi novi LSI (Large Scale Integrated Circuit) kao hardverski sustav koji prikuplja procese i racuna
informacije velikom brzinom.

Pazljivo procitajte upute prije koristenja opreme kako biste osigurali normalan i siguran rad. Rastavljanje ili zamjena
dijelova opreme treba izbjegavati. Kada je potrebna popravka, molimo kontaktirajte odjel za tehnicke usluge. Prije
balansiranja, provjerite je li kota¢ ¢vrsto pri¢vrséen na prirubnicu. Operater bi trebao nositi pripijenu haljinu kako bi
sprijecio zapinjanje. Ne-operater ne pokrece opremu.

Nema koristi dok je izvan navedenog raspona funkcija ru¢nog mjenjaca.

2. Transport i skladistenje

Prije ugradnje, balans treba prevesti u originalnom pakiranju vilicarom.

e Dimenzije pakiranja: 900x570x1170 mm
e Ukupna tezina: 92 kg
e Temperatura skladistenja: -25+55°C

3. Specifikacije i znacajke
3.1. Specifikacija

3.2. Znacajke

LED zaslon,

Nozna ko¢nica.

e Maksimalna masa kotaca: 65 kg

e Snaga motora: 200 W

e Napajanje: 230 V/50 Hz

e Balansiranje preciznosti: +lg

e Brzina rotacije: 200 obr./min

e Vrijeme ciklusa: 8s

e Promjer ruba: 10" - 24" (256mm~610mm)
e Sirina obruda: 1,5" - 20" (40mm~510mm)
e Buka: <70dB

e Neto tezina: 76 kg

e Dimenzije: 1097mm x 737mm x 1500mm
e Radna temperatura: 5~50 °C

e Nadmorska visina: <4000 m

e Vlaznost: <85 %

Razli¢iti nacini balansiranja mogu koristiti protuutege za pricvrs¢ivanje, stezanje ili skriveni Stap itd.
Ulazni podaci obruca automatski prema mjernoj ljestvici,

Inteligentna funkcija samooznacavanja vaga za kalibraciju i mjerenje,

Funkcija dijagnoze i zastite od samokrivnje,

Primjenjivo za razlicite rubove Celi¢nih konstrukcija i duraluminijskih konstrukcija,



4. Ugradnja balansera kotaca
4.1. Otvaranje i provjera

Otvorite paket i provjerite ima li oStec¢enih dijelova. Ako postoje problemi, molimo vas da ne koristite opremu i ne
kontaktirate dobavljaca. Standardni dodaci s opremom prikazani su na sljede¢i nacin:

e Klijesta 1 szt. e Navojna osovina 1 szt.
o Sesterokutni klju¢ 2 szt. e Veliki rukav 1 szt.
e Celjusti 1 szt. e Mali rukav 1 szt.
e Matica za brzo otpustanje 1 szt. o Velika guma 1 szt.
e Stozac 4 szt. e Korisnicki priru¢nik 1 szt.
e Tezina kalbrata (100g) 1 szt. e Drzacdi za Cunjice s 3 szt.
poklopcem
e Poklopac kotaca 1 szt. e Kljuc 1 szt.

4.2. Ugradnja

e Balansira¢ mora biti postavljen na ¢vrstu cementnu ili sli¢nu podlogu, jer neocvrsnjeno tlo moze uzrokovati
pogreske u mjerenju.
o Trebalo bi biti 50 cm oko balansera kako bi se radio prakti¢no.
e Na rupi za pri¢vr§¢ivanje balansiraca stavite vijke za pricvrs¢ivanje balansiraca na bazi kako biste ga pri¢vrstili.
4.3. Ugradnja poklopca
Postavite okvir nape na opremu, spojite cijev zastitne nape u mjenja¢ haube i pricvrstite vijcima.

4.4. Instalacija Shatf-a

Montirajte osovinu na glavnu osovinu kao $to je prikazano dolje.

=G =

5. Upravljacka plo¢a LED zaslona i funkcijske tipke




1) Digitalni prikaz, koli¢ina neravnoteze, unutarnja ili "UDALJENOST" dimenzija
2) Digitalni prikaz, koli¢ina neravnoteze, vanjska ili "PROMIJER" dimenzija
3) Digitalni prikaz, polozaj neravnoteze, unutra

4) Digitalni prikaz, polozaj neravnoteze, izvana

5) Pokazivac, odabran nacin korekcije "ALU"

6) Pritisnite tipku, ciklirajte poCetak

7) Tipka, hitne situacije i odabir posebnih funkcija

8) Pritisak na tipku, neuravnotezen prikaz visine tona i praga

9) Tipka, odabir "ALU" nacina korekcije

10) Tipke za ponovno izraCunavanje i samokalibraciju

11) Tipke, ru¢na postavka DISTANCE (a)

12) Tipke, ruéna postavka SIRINE (b)

13) Tipke, ru¢na postavka DIAMETER (d)

14) Tipka, optimizacija neravnoteZe i neuravnotezenosti podjela

15) Odabir dimenzija, in¢/mm

16) Tipka, samodijagnostika, samokalibracija i neravnoteza razdvajanja

17) Digitalni prikaz, "STATICNA" neravnoteza ili "SIRINA" dimenzija

18) Pokazatelj dimenzija u mm

19) Selekcija, "STATICNA" ili "DINAMICKA" korekcija

6. Montaza i skidanje kotaca
6.1. Provjera kotaca

Kota¢ mora biti Cist, bez pijeska ili prasine na njemu, te ukloniti sve primarne protuutege kotaca. Provjerite tlak u
gumama do deklarirane vrijednosti. Provjerite ravninu pozicioniranja obruca i rupe za montazu jesu li deformirani.

6.2. Montaza kotaca

e (Odaberite optimalni stoZac za sredi$nju rupu kada je sredi$nja rupa na rubu.
e Postoje dva nacina ugradnje kotaca: A. pozitivno pozicioniranje, B. negativno pozicioniranje

Pozitivno pozicioniranje (A): PreporuCuje se za felge s manjom srediSnjom rupom. Postupak ugradnje: postavite
konus na osovinu — kotac¢ na vratilo — brzo otpustaju¢i maticu s velikim rukavom.

Negativno pozicioniranje (B): Dobro funkcionira za kotace s velikom sredi$njom rupom i velikim ¢unjevima. Ovim
postupkom, obruc¢ savrseno pristaje na prirubnicu. Postupak ugradnje: postavite kota¢ na osovinu — stavite navlaku na

osovinu — stavite maticu za brzo otpustanje.

Pobrinite se da je matica za brzo otpustanje cvrsto pritisnuta i pritisnite kotac. Provjerite okrece li se kotaci¢ slobodno.




6.3. Skidanje kotaca

e  Skinite brzi orah i konus,
e Podigni kotac, pa ga spusti s glavne osi.

Oprez!
Prilikom montiranja/skidanja kotaca, pazite da ne ogrebete osovinu balansera.

7. Metode unosa datuma ruba
7.1. Pokretanje stroja

Kada se stroj pokrene, proces se automatski pokrece i spreman je za rad nakon otprilike 2 sekunde. Uredaj se po
defaultu prebacuje na dinamicki na¢in balansiranja — spreman za unos podataka s ruba.

7.2. Unos podataka na rubu

e Nakon ukljucivanja stroja ulazi u dinamicki nacin balansiranja, ~
e Ispruzi krak, stavi glavu kraka na rub obruca. Kada se produzna ruka ispruzi, _—
svi LED-ovi se ugase i ¢eka se Citanje podataka. Mjera¢ ¢e automatski ocitati H V]
UDALJENOST [a] i PROMIJER [d] kotac¢a. Kada se mjera¢ vrati na nultu V]
poziciju, podaci o rubu pojavit ¢e se na zaslonu. R— V]
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e [Kada vrijednost mjerenja kotata ne odgovara stvarnom stanju, mjeraci se moraju kalibrirati i ponovno
izmjeriti ili se podaci o obruc¢ima moraju rucno unijeti.

e Unos Sirine obruca: Koristite ru¢nu plasti¢nu mjeru $irine, izmjerite vrijednost Sirine obruca, zatim pritisnite
b+ ili b- unos datuma ruéno.

7.3. Dinamic¢ko balansiranje

e Unesite podatke o obrucu kao u tocki 7.2

e Spustite poklopac ili pritisnite [START] kota¢ ¢e poceti rotirati. Mjerenje traje otprilike 8 sekundi. Nakon
zaustavljanja, zaslon prikazuje neuravnotezene vrijednosti na obje strane obruca, pri ¢emu lijevi zaslon
oznaCava unutarnju stranu obruca, a desni vanjski dio obruca. Kada se OPT pojavi na srediSnjem zaslonu,
neuravnotezenost se moze optimizirati.

e Okreni volan polako. Kada su sve unutarnje LED diode za pozicioniranje utega upaljene, zakljucajte kotac i
zahvatite odgovarajucu tezinu na polozaju 12 sati izravno preko osovine s unutarnje strane obruca.

e Opet, polako okrenite kota¢. Kada su sve vanjske LED diode za pozicioniranje utega upaljene, zakljucajte
kotac i zahvatite odgovarajucu tezinu na polozaju 12 sati izravno preko osovine na vanjskoj strani obruca.



e Za provjeru, spustite poklopac, kota¢ ¢e se ponovno poceti okretati. Ako prikaz prikazuje "0" na obje strane
kotaca kad je zaustavljen, balansiranje je ispravno izvedeno. Sidite s kotaca.
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7.4. Staticko balansiranje

e Pritisnite tipku [F] za prebacivanje u staticki na¢in balansiranja

e Produzite krak, postavite glavu kraka uz rub obruca. Kada se boom produzi, svi LED-ovi se ugase i ¢eka se
oCitanje podataka. Mjera¢ ¢e automatski ocitati DIAMETER [d] kotaca. Kada se mjera¢ vrati na nultu
poziciju, podaci o rubu pojavit ¢e se na zaslonu. Takoder mozete ru¢no unijeti promjer kotaca [d]. Tijekom
statiCkog balansiranja, udaljenost i Sirina kotaca nisu bitni, pa vrijednosti [a] i [b] mogu biti nasumicne
vrijednosti koje ne utje¢u na ravnotezu.

e Spustite poklopac i pritisnite [START], kota¢ ¢e poceti rotirati. Kada se zaustavi, srednji prikaz prikazuje
vrijednost neravnoteze. Ako istovremeno lijevi zaslon prikazuje "OPT" - neravnoteza se moze optimizirati.

e Polako okrenite kota¢ kad su sve dvostrane LED diode za pozicioniranje utega upaljene, stavite uteg na
polozaj 12 sati u sredini obruca.
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7.5. Unos i balansiranje podataka u ALU-S nacinu rada

Pritisnite ALU tipku za odabir preferiranog nacina rada. ALU-S nacin rada ima posebnu metodu unosa. Produzite
mjerac, dovedite glavu kraka do sredista obruca u FI polozaju i drzite 2 sekunde (taj polozaj se koristi za primjenu
utega s unutarnje strane obruca). Izmjerit ¢e se udaljenost (al) i promjer (dI) unutarnje strane ruba. Zatim nastavite
produzavati mjerac, postavite glavu mjeraca na vanjsku stranu obruca u FE polozaj i drzite ga 2 sekunde (ovaj polozaj
se koristi za primjenu utega na vanjskoj strani obruca), mjerit ¢e se udaljenost (aE) i promjer (dE) od vanjske strane
obruca. Nakon §to su oba parametra izmjerena, odabir programa ALU-S automatski se pojavljuje na zaslonu.
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Kada se mjera¢ vrati na nultu poziciju, prikaz ¢e prikazati vrijednosti al, aE i dl. Pritisnite [a+], [a-] za promjenu
vrijednosti al; pritisnite [b+], [b-] za promjenu vrijednosti aE; pritisnite [d+], [d-] za promjenu vrijednosti dI; pritisnite
[FINE] da bi prikaz prikazao vrijednost dE, drzite [FINE] i pritisnite [d+], [d-] za promjenu vrijednosti dE.

Ako su svi podaci ispravno uneseni, zapocnite balansiranje. Spustite poklopac ili pritisnite [START] kota¢ ¢e poceti
rotirati. Mjerenje traje 8 sekundi. Nakon zaustavljanja, LED zaslon prikazuje vrijednosti neuravnoteZenosti na obje
strane obruca, odnosno na lijevom zaslonu za unutarnju stranu obruca i desnom zaslonu na vanjskoj strani obruca. Kad
sredi$nji zaslon prikazuje OPT, mozZete optimizirati neravnotezu.

Okreni volan polako. Kada su svi unutarnji LED-ovi za pozicioniranje tezine upali, pritisnite ko¢nicu kako biste
zakljucali kotac, zalijepili ili zahvatili odgovarajucu tezinu s unutarnje strane obruca.

Polako ponovno okrenite kotac¢i¢. Kada su sve vanjske LED diode za pozicioniranje tezZine upaljene, pritisnite koc¢nicu
da zakljucate kotac, primijenite odgovarajucu tezinu s vanjske strane obru¢a odmah iza ramena u aE polozaju.
Ponovno spustite poklopac i pritisnite [START] okrenite volan. Nakon $to se kotaC zaustavi, prikazi bi trebali
pokazivati 0. Balansiranje zavrSeno. Ukloni kotac.

7.6. Unos podataka u ALU-1 i ALU-2 na€inu rada

Pomaknite produznu ruku na rub obruca u polozaju FI i drzite je 2 sekunde. Izmjerit ¢e se udaljenost "a" 1 promjer "d"
za dva parametra (al i d"). Izmjerite Sirinu ruba pomocu cCeljusti i unesite je pomocu tipki [b+], [b-]. Parametri su
ispravno uneseni. Zatvorite poklopac, kota¢ ¢e poceti rotirati. Nakon zaustavljanja, prikazi ¢e prikazivati vrijednosti
neravnoteze. Polako okrecete volan dok se sve LED lampice na lijevom zaslonu ne upale:

ALU-1 - stavite uteg na unutarnji rub obruca na 12 sati. ALU-2 - stavite uteg na unutarnji

rub obruca na 12 sati.

Zatim polako okrecete volan dok se ne upale sve LED diode na desnom zaslonu. S vanjske strane, od srediSta obruca,
primijenite tezinu za oba ALU nacina na isti naCin: odmah iza zbica obruca u FE polozaju prema vrijednosti
neuravnotezenosti.

Ponovno zatvorite poklopac i pokrenite kota¢. Kad se zaustavi, zasloni bi trebali pokazivati 0. Balansiranje je
zavrseno, kota¢ se moze ukloniti.

7.7. Priévrscéivanje utega s kraka u ALU-S [STOP]+[ALU] nac¢inu rada

e Unesite podatke o obrucu kao u ALU-S nacinu rada,

e Spustite poklopac i pritisnite [START], kotaci¢ se okrece, a kada se zaustavi, prikaz prikazuje tezinu
neravnoteZe obje strane.

e  Pritisnite tipke [STOP] i [ALU] — stroj ¢e uéi u nacin zaglavljivanja utega na kraku.

Stavljanje utega na unutarnju stranu obruca.
e Postavite broj utega prikazanih na lijevom ekranu u utor na kraku. Zatim okreni volan dok svi LED-ovi na

lijevoj strani ne budu upaljeni. Produzite mjerac utezima dok se na srediSnjem ekranu ne pojave informacije [0
- -], a zatim primijenite utege postavljene na krak. Pomaknite boom natrag u pocetni poloza;.

\ o-- ]

Lijepljenje utega na vanjsku stranu obruca.

‘ . - —_— P
e Postavite broj utega prikazanih na desnom ekranu u utor na boomu. Zatim ,"T - z
okreni volan dok svi LED-ovi na desnoj strani ne budu upaljeni. Produzite
mjerac utezima dok se na srednjem ekranu ne pojave informacije [- - o], a B
zatim primijenite utege postavljene na krak. Pomaknite boom natrag u

pocetni polozaj.
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8. Program skrivenih tezina (SPLIT) [D] + [OPT]

Skriveni program tezine dostupan je samo u ALU-S nacinu rada. Ovaj nacin moze podijeliti tezinu na dva dijela i
postavlja dva nova polozaja odmah iza ramena obruca tako da nisu vidljivi izvana.

Ako uteg nije skriven iza ruke obruca i Zelite ga sakriti iza njega, mozete izvesti sljedecu operaciju: Nakon S$to
odredite vrijednosti neravnoteze u ALU-S nacinu rada, pritisnite [a+] za povratak na sucelje. Zatim pritisnite [D] i
[OPT], prikaz ¢e prikazati broj krakova obruca. Pritisnite [b+] ili [b-] za promjenu broja krakova obruca. Pritisnite
tipke [D] i [OPT] za spremanje i povratak. Polako rotirajte kotac tako da ruka obru¢a bude na 12 sati, zatim pritisnite
[D] i [OPT] za aktivaciju (SPLIT) skrivenog nacina tezine. Mod se aktivira i vrijednost neravnoteze se dijeli tako da
su utege postavljene iza dvije susjedne Zbice. Zatim nastavite balansirati prema 8.1 ili 8.2 ili pritisnite [D] i [OPT] za
izlazak.

8.1. Ruéna SPLIT funkcija (sticking weights 12 sati)

Pricvrs§¢ivanje unutarnje tezine radi se identi¢no kao kod ALU-S nacina. Stavljanje vanjskog dijela odmah iza ramena je
drugacije:

Polako okrenite volan, kad su sve vanjske LED diode za pozicioniranje utega upaljene, stavite uteg u polozaj 12 sati na
vanjskoj strani obruca, odmah iza ramena.

Opet polako okreni volan i pronadi drugi polozaj, kad su sve vanjske LED-ice za pozicioniranje utega upaljene, stavi
uteg na poziciju 12 sati na vanjskoj strani obruca, odmah iza ramena.

8.2. Automatska SPLIT funkcija (pri¢vr§éivanje utega na krak)

Pri¢vrs¢ivanje unutarnjeg utega radi se identi¢no kao u ALU-S nacinu. Stavljanje vanjske tezine odmah iza ramena
radi se drugacije:

Pritisni [STOP] + [ALU] za aktivaciju utega za zalijepljenje s kraka. Polako okrenite volan dok svi vanjski LED-ovi
za pozicioniranje tezine ne upade. Zatim umetnite odgovarajucu tezinu u utor za mjerilo. Rotirajte kota¢, ako su
vanjske LED diode za pozicioniranje utega upaljene i poruka [- - o] se pojavi na srediSnjem zaslonu kad se mjerac
produzi, zalijepite uteg na obruc. Utezi bi trebali biti odmah iza ruke obruca. Zatim, za drugu rucicu obruca, ponovite
ove korake, umetnite odgovarajucu tezinu u utor za mjerac, ako su vanjske LED diode za pozicioniranje utega
upaljene i poruka [- - o] se pojavi na srediSnjem zaslonu nakon §to je mjera¢ izvaden, stavite uteg na obruc.

9. Laser
9.1. Upotreba lasera

Laser se moze koristiti samo u ALU-S nac¢inu rada. Nakon zavrSetka balansa, pritisnite tipku "STOP+F" i ru¢no
rotirajte gumu. Kada pronadete neuravnotezenu poziciju, laser ¢e pokazati na mjesto gdje se mogu zalijepiti utezi.
Lijeva strana (srednja pozicija) utega poravnajte s laserskom tockom, zatim zalijepite uteg na rub. Isti postupak
napravite s obje strane felge dok ne zavrsi balansiranje guma.
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9.2. Kalibracija lasera

1. Stavite kota¢ sa ¢eli¢nim obru¢em i unesite njegove parametre ispravno. Zatvorite poklopac i maknite kotace nakon
Sto kotac stane. Zatim, za pocetak kalibracije, pritisnite gumb "STOP" + "D".

2. Pritisnite tipku 'a +' dok se ne pojavi poruka 'Set. Las".
3. Pritisni tipku "b +".

4."- 1 -" Objesite uze s teretom kao na slici. Ako laserska tocka nije u sredistu opterecenja, odvrnite dva vijka
laserskog modula imbus klju¢em i podesavajte laser ru¢nim okretanjem modula na osovini balansera.

5. Pritisni gumb "ALU".

6. "- 2 -" Objesite uze na osovinu kao §to je prikazano na fotografiji. Laser bi trebao svijetliti na kabel, ako nije,
podesite laserski modul kao u prethodnoj tocki.

7. Pritisni gumb "ALU".

8. "- H -" Izmjerite udaljenost od osovine do lasera, kao na fotografijama, dodajte 27,7 i unesite zaokruzenu vrijednost
u milimetrima pomocu tipki "b + / b-".
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9. Pritisni gumb "ALU".

10. "- 3 -" Vrati kota¢. Koristite tipke "b + / b-" kako biste postavili lasersku to¢ku tako da svijetli izravno na rubu
ruba, kao $to je prikazano na fotografiji ispod.

11. Pritisni gumb "ALU".
12."- 4 -" Zatvori korice.

13. "- 5 -" Nakon §to se kota¢ zaustavi, stavite ga na ozna¢eno mjesto ispod tezine i utovarite tezinu od 100g na obruc
na 12 sati. Zatvori korice.

14."- 6 -" Nakon §to se kotac prestane okretati, postavite laser na srediSte tezine od 100g i pritisnite tipku "ALU".

15. Kalibracija zavrSena.
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10. Kalibracija stroja
Balans kotaca kalibriran je u tvornici. Stroj je spreman za upotrebu.
10.1. Kalibracija senzora udaljenosti [STOP+FINE]

e  Pritisnite i drzite tipku [STOP], zatim pritisnite tipku [FINE]. Ako Zelite napustiti kalibraciju, pritisnite tipku
[STOP] ili [C] za izlazak.

e Pomaknite mjerac na poziciju 0, pritisnite [ALU] tipku. Ako zelite napustiti kalibraciju, pritisnite [STOP] ili
[C] gumb za izlaz.

CALEP OE

e Pomaknite mjerac na poziciju 15, pritisnite [ALU] tipku. Drzite mjerac u tom polozaju dok se ne prikaze

sljedeca poruka.

CALEPISE

o Kraj kalibracije mjeraca udaljenosti na rubu, obrnuti mjerac.

000/E00CIE0O0

10.2. Kalibracija senzora promjera [STOP+OPT]

e  Montirajte kota¢ promjera 13 do 15 inca na glavnu osovinu, pritisnite i drzite tipku [STOP], a zatim pritisnite
tipku [OPT]. Ako Zelite napustiti kalibraciju, pritisnite tipku [STOP] za izlaz.

| CALJE 140

e Pritisnite [d+] ili [d-] za postavljanje vrijednosti promjera obruca struje. Press [ALU].

POS/E 140

e Pomaknite boom, umetnite glavu booma unutar ruba obruca, pritisnite [ALU] tipku. Na kraju kalibracije
mjeraca promjera, pomaknite ga natrag u pocetni poloza;.
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10.3. Kalibracija senzora za podopterec¢enje

e Nakon $to je uredaj ukljucen, unesite podatke o rubu kao u odjeljku 7.2.

e Pritisnite [D] i [C], zatim pritisnite [START] ili spustite poklopac kotaca, nastavite na sljedeci korak. Ako
zelite napustiti kalibraciju, pritisnite [STOP] ili [C] za izlaz.

CAUECARLECAL

e Nakon Sto zaustavite osovinu (podignite poklopac), zahvate kalibracijski uteg od 100g bilo gdje s vanjske
strane obruca, pritisnite [START] ili spustite poklopac kotaca, nastavite na sljedeci korak. Ako zelite napustiti
kalibraciju, pritisnite [STOP] ili [C] za izlaz.

~ -RddJE[C0]

e Kada osovina stane, kalibracija je zavrSena. Uklonite kota¢, od sada je balans spreman za rad.

11. Metode balansiranja kotaca

11.1. Balansiranje na¢ina promjene programa

Prebacite izmedu dinamickog i statickog nacina: pritisnite tipku [F].
¢ Dinamicko balansiranje: Postavite uteg unutar i izvan ruba obruca (standardni nacin balansiranja)

o Staticko balansiranje: Izmjerite staticki nacin balansiranja, postavite uteg u srediste ruba.

e Prekidac za balansni nacin [ALU] prebacuje izmedu ALU-1, ALU-2 i ALU-S nacina.
e ALU-1 nadin: primijenite uteg na unutrasnjost obruca i uteg na unutrasnjost zbica obruca.
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e ALU-2 nacin: zahvatite uteg na unutarnjem rubu obruca i primijenite uteg na unutarnju stranu zbica obruca.

e ALU-S nacin: poseban nacin balansiranja (ukljucuje i ALU-1 i ALU-2), dostupan je s SPLIT na¢inom.
e SPLIT nacin skrivene tezine.

SPLIT nac¢in rada moze podijeliti tezinu na dva dijela. Podijeljeni uteg stavlja se unutra, odmah iza krakova
ruba (da se sakriju).

12. Ponovno provjeravam podatke o rubu

Prije testa balansa kotaca ponekad se dogodi da se podaci o obru¢ima zaborave unijeti. U tom slucaju, to se moze
provijeriti. Za to nemojte pritiskati tipku [START], ve¢ tipku [C]. Ako zaslon prikazuje vrijednost neuravnotezenosti,
pritisnite gumb [C]: tada ¢ete provjeriti trenutni status vrijednosti obruca.

13. Optimizacija neravnoteze

Tijekom balansiranja, OPT se moze pojaviti na zaslonu. Optimizacija neuravnotezenosti mozZe se provesti na dva
nacina.

13.1. Trenutno prikazana vrijednost

e Ako zelite optimizirati neravnotezu, pritisnite [OPT].

c-3|sg) | ]

e Kredom oznacite trenutni polozaj obruca, gume i prirubnice jedne u odnosu na druge. Uklonite kota¢ s
balansera kotaca. Zatim okrenite gumu za 180 stupnjeva na mijenjacu guma. Ponovno montirajte kota¢ na
balans kotaca i provjerite je li prethodno oznacena tocka na istom mjestu, i na povrsini prirubnice i na obrucu.
Pritisni [START]. Kada se kota¢ prestane okretati, balancer ¢e prikazati:

857 [y
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e Lijevi prikaz prikazuje postotak optimizacije — ako je prije optimizacije vrijednost 40 grama, a optimizacija
85%, pa ¢e nakon optimizacije neravnoteza biti samo 6 grama (15%x40 grama = 6 grama);
e Polako okrenite volan rukom. Kad se ekran upali s obje strane, oznacite polozaj 12 sati na gumi

8s/ll 4ol )

e Ponovno okrenite volan rukom, ako svjetla pocnu treptati na sredini ekrana, oznacite polozaj 12 sati na

eSO uoM

e Uklonite kotac s balansera i stavite ga na mijenjac¢ guma kako biste uklonili gumu s obruca. Vratite gumu na
felgu tako da se tragovi gume i felge podudaraju. Optimizacija zavr$ena.

Oprez.
Uvijek odmah nakon ¢itanja neravnoteZe izvrSite optimizaciju neravnoteze

14. Gram - Oz konverzija

Mozete promijeniti jedinicu za izracun teZina (grami-jedinice).
e  Pritisnite [STOP] i tipku [a+] ili [a-]. Osnovne jedinice su grami.

intlE - |EC
Unkt/E - r
e Pritisnite tipku [b+] ili [b-] za promjenu uredaja,
oc
U

Unt/E|

e  Pritisni [a+] za spremanje i izlaz.
15. In€é — mm - konverzija

Za aktivaciju ove funkcije pritisnite tipku [[INCH/MM].

16. Funkcija zastite haube [STOP] + [C]

Ova funkcija moze biti postavljanje zatvaranja motora za zastitu haube ili pravilno postavljanje zastitnog poklopca, a
zatim pritiskanje tipke [START] za pokretanje motora.

e  Pritisni [STOP] i [C] — desni prikaz trenutno stanje (ON/OFF)

e Pritisnite [b+] ili [b-] za promjenu izmedu UKLJUCENOG ili ISKLJUCENOG.

e  Pritisni [a+] za spremanje i izlaz.
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17. Ostale postavke funkcija [STOP+D]

Ta okruzenja ukljucuju:
e Prikaz minimalne vrijednosti
o Ton tipke
e Postavke svjetline

17.1. Postavke prikaza minimalne vrijednosti

Nakon odabira prikaza minimalne vrijednosti, Cak i vrijednost neravnoteze kotaca manja od postavljene vrijednosti bit
¢e prikaz 0, pritisnite tipku [FINE] za prikaz stvarne vrijednosti neravnoteze. Pritisnite [STOP] i [D] — vrijednost
neravnoteze manja od 5 grama prikazat ¢e se kao 0 grama. Pritisnite [b+] ili [b-] za postavljanje minimalne vrijednosti
(5, 10, 15). Pritisnite tipku [a+] za spremanje postavki i prelazak na sljede¢i korak.

FinBl SEC

17.2. Postavke tonova tipke

S ovom funkcijom mozete ukljuciti/iskljuciti zvuk tipke. Za pristup ovoj postavci pritisnite [a+] na prethodnom
funkcijskom zaslonu. Ako je UKLJUCENO prikazano, to znaéi da je opcija zvuka omoguéena, a ako je iskljuéeno, to
znadi da je zvuk onemoguéen. Pritisnite [b+] ili [b-], za promjenu izmedu UKLJUCENOG i ISKLJUCENOG.
Pritisnite tipku [a+] za spremanje postavki i prijedite na sljedeci korak.

_ SP] [Udltij

17.3. Postavke svjetline monitora prikaza

S ovom funkcijom moZete podesavati svjetlinu prema potrebi. Za pristup ovoj postavci pritisnite [a+] na prethodnom
funkcijskom zaslonu. Na desnoj strani prikazuje se ukupna razina svjetline 8 razina, razina 1 je najtamnija, razina 8 je
najsvjetlija, a zadani je razina 4. Pritisnite [b+] ili [b-] za promjenu razine svjetline. Pritisnite tipku [a+] za spremanje
postavki i prelazak na sljedeci korak.

CLHE 4E

18. Funkcija samotestiranja stroja

Ova funkcija omoguéuje provjeru svih vrsta ulaznih signala radi li ispravno i daje analizu problema.
18.1. Provjera LED i indikatorske lampice

Pritisni tipku [D], cijela LED i indikatorska lampica se upale. Ova funkcija mozZe biti provjera LED ili indikatorske
lampice ako se pojave oSte¢enja. Pritisni tipku [C] za izlaz. Nakon otprilike 5 sekundi prikazni ekran kao ispod. Pritisni

tipku [C] za izlaz.
~ JEPoSE 8
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18.2. Provjera signala senzora polozaja

Ova funkcija moze biti provjera poloZzaja, senzora i glavne osi te sklopa glavne ploce.

Polako okretanje glavne osi, promjena broja LED zaslona na desnoj strani, okretanje u smjeru kazaljke na satu i
povecanje vrijednosti. Suprotno od kazaljke na satu, vrijednosti opadaju. Ispravna promjena vrijednosti je izmedu 0 i
63. Pritisnite tipku [ALU] za ulazak u provjeru senzora udaljenosti. Pritisni tipku [C] za izlaz.

18.3. Provjera signala senzora udaljenosti

Ova funkcija moze biti provjera oSteCenja senzora udaljenosti i signala na glavnoj ploci.
Od 17,2 koraka pritisnite tipku [ALU]. Pomakni se mjeri skalu, vrijednost ¢e se promijeniti, vrijednost e se
promijeniti, vrijednost koja se pomice jo§ viSe. Pritisni tipku [ALU], unesi provjeru signala senzora promjera. Pritisni

28§ S8 |

18.4. Provjera signala senzora promjera

Ova funkcija moZe biti provjera promjera senzora i signalnog kruga na glavnoj plo¢i, jesu li osteceni.

Od 17,3 koraka pritisnite tipku [ALU]. Mjerite skalu okretanja, vrijednost ¢e se mijenjati suprotno od kazaljke na satu —
okretanje vrijednosti — povecanje vrijednosti, okretanje u smjeru kazaljke na satu — smanjenje vrijednosti. Pritisnite
tipku [ALU] za ulazak pritisnite provjeru signala senzora. Pritisni tipku [C] za izlaz.

“28EdtAE

18.5. Provjera signala senzora tiska

Ta funkcija mozZe biti provjera senzora pritiska, signalnog kruga na glavnoj plo¢i i napajanja je li oStecen. Od 17,4
koraka pritiska [ALU]. Njezno pritisni glavnu os, promijenit ¢e se vrijednost LED zaslona desno i lijevo, pritisni tipku
ALU za ulazak u provjeru signala senzora. Pritisnite tipku C za izlaz.

63E adJE 53

19. Sigurnosne zastite i otklanjanje problema
19.1. Sigurnosne zastite

e Ako stroj ne radi normalno, pritisnite tipku [STOP], rotirajuéi kotac ¢e se odmah zaustaviti.
e Ako hauba nije spustena, pritisnite tipku [START], kota¢ se nece okretati,
e Ako je hauba otvorena, rotirajuci kota¢ ¢e se odmah zaustaviti.
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19.2. RjeSavanje problema

Nakon pritiska na tipku [START], glavna os se ne okre¢e, LED zaslon "Err 1". Provjerite motor, racunalnu
plocu i kabelske spojeve,

Nakon pritiska na tipku [START], glavna os se rotira, LED prikazuje "Err 1". Provjerite senzor poloZzaja,
racunalnu plocu i kabelske prikljucke,

Ako je test balansa ve¢ zavrsio, balancer se i dalje dugo okrece, ne ko€i, ne provjerava otpor kocnica, spojeve
napajanja, racunalne ploce i kabela,

Ako ukljuc¢ite LED zaslon za napajanje [---][---][---], trebate mjeriti samokalibraciju vaga ili podesiti senzor
vrijednosti ili zamjenski novi senzor.

-

=

Automatsko mjerenje obruca pokazuje drugaciju veli¢inu obruca od stvarne veliCine. Potrebno je kalibrirati
boom.

Ako ukljucite zaslon za napajanje, prvo provjerite napajanje, zatim provjerite plo¢u napajanja, racunalnu
ploc¢u i kabelske spojeve,

Preciznost nije dovoljna. Mozda je ugradnja kotaca ili protuteza pogresna,

Podaci koje uredaj prikazuje nisu ponovljivi. To mozda ne ovisi o samom uredaju. Mozda je kota¢ pogresno
postavljen na osovinu ili stroj nije u ravnini. Stroj treba stajati na stabilnoj i ravnoj povrsini. Stroj se moze
pricvrstiti vijcima za tlo. Ponekad, kada nema uzemljenja, ovaj problem moZze nastati.

sati).

Ruc¢no unesite ispravne podatke kotaca (vrijednosti a, b, d), pazljivo procitajte upute za kalibraciju, pritisnite
tipku START u procesu balansiranja, zabiljezite tezinu prvog puta, okrenite kotac i stavite uteg od 100g izvan
ruba obruca (kada se svi vanjski indikatori upale), ponovno pritisnite START procesa balansiranja, nakon §to se
od prvog mjerenja oduzme zabiljeZena tezina, Rezultat bi trebao biti 100 +2, polako ru¢no rotirajte volan, a kad
svi vanjski pokazivaci zasvijetle, provjerite je li uteg od 100G u polozaju 6 sati. Ako rezultat nije 100g ili nije u
polozaju 6 sati, balancer ima problema s precizno$¢u. Medutim, ako je rezultat 100g, ponovite istu metodu
tapkanjem utega od 100g s unutarnje strane ruba i provjerite je li rezultat 100g i je li na ispravnom polozaju (na 6

Savjet
Za potvrdu da stroj ispravno Cita podatke:

20. Odrzavanje
20.1. Dnevno odrzavanje

Iskljucite uredaj s izvora napajanja prije odrzavanja.

L

IL.
1.

21. Nozna kocé¢nica

Balans je opremljen noznom koc¢nicom, $to je vrlo korisno pri lijepljenju ili
postavljanju utega na kota¢. Kada se tocka lijepljenja ili tapkanja postavi na 12
sati, kota¢ se zaklju¢ava noznom koc¢nicom. Time se eliminiraju pogreske
uzrokovane pomicanjem kotaca tijekom lijepljenja ili postavljanja utega.

Podesite napetost pogonskog remena.
4) Skini poklopac.
5) Otpustite vijke motora, pomaknite motor dok napetost pogonskog remena ne bude odgovarajuca i ¢vrsto
pritisnite remen - otprilike 4 mm.
6) Zategni vijke motora i pri¢vrsti poklopac.
Provjerite jesu li elektri¢ni kabeli ¢vrsto spojeni.
Provjerite nije li osovina glavne osovine previse labavo zategnuta.
3) Zakljucavajuéi vijak nece okretati kota¢ s glavnom osovinom.
4) Koristite Sesterokutni klju¢ za zatezanje matica na glavnoj osovini.
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22. Kombinacija tipki

Kombinacija tipki Rad Navigacija Potvrdi Izlaz
Balansni kota¢ CAL-CAL-
C+D Kalibracija CAL, Zahvati 100g uteg, - STOP ili C
Balansiranje zavrseno CAL-End
STOP + DOBRO Kalibracija mjerne ljestvice Prosiri mjera¢ na poziciju 0, ALU |STOPiliC
prosiri mjera¢ na poziciju 15
STOP + OPT Kalibracija skale promjera [d+]ili[d-] ALU | STOPiliC
Postavljanje veli¢ine
obruca
STOP +C Automatsko pokretanje nakon [b+] ili [b-] [at+] -
izlaska iz naslovnice
STOP + [a+] ili [a-] Grams/Oz [b+] ili [b-] [at] -
STOP + D Ostale postavke funkcija [b+] ili [b-] [at] -
23. Kodovi pogresaka i njihova rjesSenja
Kod Razlog Uzrok RjeSenje
1. Kvar motora 1. Zamjena motora
. s 2. Kvar senzora polozaja 2. Zamjena senzora polozaja
Glavna osovina se ne okrece ili ne RO . N L
Err 1 L. . 3. Kvar na napajackoj ploci 3. Zamjena ploce napajanja
daje signal za okretanje - N . <
4. Kvar mati¢ne ploce 4. Zamjena ploce
5. Nema kontakta na zicama 5. Provjeri spojeve
1. Kvar na senzoru polozaja 1. Zamiena senzora
2. Stroj ne detektira kota¢; kotac je ' ) . N
celacan 2. Ponovno popravi kotac¢
Err 2 | Rotacija manja od 60 okretaja u pre’ag 3. Zamjena motora
L 3. Kvar motora ¥ .
minuti. . . . o 4. Podesavanje pogonskog remena
4. Pogonski remen je previse labav ili . > 4
. 5. Zamijenite mati¢nu plocu
previse zategnut
5. Kvar mati¢ne ploce
Err3 | Poeres . Previs te 1. Izvrsi kalibraciju
T ogresna procjena revise neravnoteze 2. Zamijenite maticnu plocu
Glavna os se okre¢e u krivom 1. Kvar senzora polozaja 1. Zamjena senzora polozaja
Err 4 . i N - i "
smjeru 2 Kvar mati¢ne ploce 2. Zamjena maticne ploce
i . . 1. Poklopac nije spusten 1. Spustite poklopac kotaca
Err 5 Kotacic sene okrece kad se pritisne 2. Neuspjeh tipke START 2. Zamjena tipkovnice
START tipka iy " : Y "
3. Kvar mati¢ne ploce 3. Zamjena maticne ploce
Err 6 Kvar mjernog sustava 1. Kvar na napajackoj ploci 1. Zamjena pogonske ploce
I 2. Kvar mati¢ne ploce 2. Zamjena mati¢ne ploce
. 1. Neto¢na kalibracija 1. Ponovite kalibraciju
Err7 | Gubitak podataka 2. Kvar mati¢ne ploce 2. Zamijenite mati¢nu plocu
L. .Te.z.m?‘ obruf:a od IOOg e 1. Ispravno izvrsiti kalibraciju
primijenjena tijekom kalibracije o N o
oy e 1 - 2. Zamijenite plocu napajanja
. .. . 2. Kvar na napajackoj ploci ; .
Err 8 | Kvar kalibracijske memorije . 3. Zamjena glavne ploce
3. Kvar glavne ploce .
. 4. Zamjena senzora
4. Kvar piezo senzora 5 Provi
5. Nema kontakta na zicama rovjera veza
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Dijagram rasporeda napajanja
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25. Shema kruga
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26. Eksplodirani crtezi
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Ne. Kod Opis Pitanje. Ne. Kod Opis Pitanje.
1 PX-100-010000-0 Karoserija 1 114 Vijak 1
2 B-040-050000-1 Podloska 3 115 B-004-100001-0 Unt 1
3 B-024-050251-0 Vijak 3 100-116 P-100-200000-0 Kapuljata 1
100-4 P-000-001001-0 Alati vise 3 117 B-007-060081-0 Vijak 3
100-5 PX-100-120000-0 Podrska elektri¢nim 1 S - Nozna koénica 1

plo¢ama
100-7 PZ-000-020822-0 Pogonska plo¢a 1 201 B-010-060161-0 Vijak 1
900-22 Kutija 1 800-214 PW-109-082800-0 Upravlja¢ 1
100-11 D-010-100100-1 Otpornik 1 203 P-100-170000-0 Plasti¢ni grm 2
12 B-024-050251-0 Vijak 2 100-206 P-100-520000-0 Seegerov prsten 2
100-13 S-060-000210-0 Prekidac¢ za napajanje 1 120-205 PZ-120-090000-0 Mjera¢ udaljenosti obruca 1
100-14 PX-100-010920-0 Plo¢a za podesavanje 1 120-206 PX-120-240000-0 Heavy 1
motora
100-15 S-063-002000-0 Kondenzator 1 207 B-024-050161-1 Vijak 1
500-17 S-051-230020-0 Motor 1 208 B-040-050000-1 Podloska 1
18 B-040-061412-1 Unt 4 120-209 PX-120-230000-0 Celjustna kuka 1
19 B-014-050351-1 Vijak 2 210 Vijak 2
100-20 PX-100-110000-0 Tablica 1 120-211 PZ-120-260000-0 Kolotur 2
21 B-024-050061-0 Vijak 2 120-212 P-120-250000-0 Remenica za navijanje 1
Spule
22 B-040-050000-1 Podloska 2 120-213 S-132-000010-0 Mijerni senzor 2
100-23 S-025-000135-0 Kabelski kruzni klip 1 120-214 P-120-210000-0 Proljece 1
500-25 P-500-190000-0 Glava s ladicom za alat 1 100-208 Y-004-000070-0 Graduirana traka 1
120-29 PZ-000-010820-0 Racunalna ploca 1
520-26 P-520-100000-0 Fiksna plo¢a za prikaz 1 100-301 S-042-000380-0 Pojas 1
27 Vijak 4 302 B-040-103030-1 Podloska 1
520-28 S-115-008200-1 Tipkovnica 1 303 B-014-100251-0 Vijak 3
304 B-050-100000-0 Podloska 3
100-101 PX-100-200200-0 Okno 1 305 B-040-102020-1 Podloska 6
102 B-024-050061-0 Vijak 3 100-306 PZ-000-040100-0 Plo¢a za pre_l_Jzimanje 1
pozicije

103 B-040-050000-1 Podloska 3 307 B-024-030061-0 Vijak 4
100-104 PX-100-030000-0 Naslovnica 1 100-308 Nit 1
100-105 P-100-180000-0 Potpora osovine 2 100-309 P-100-420000-0 Plasti¢ni poklopac 1
100-106 PX-100-050000-0 Omotac osovine 1 100-310 P-100-340000-0 Proljece 1
107 B-024-060081-0 Vijak 1 100-311 S-100-000010-0 Kompletno okno 1
108 B-014-100251-0 Vijak 3 100-312 P-100-080000-0 Vijak 1
109 B-004-100001-0 Unt 3 313 B-048-102330-1 Podloska 4
100-110 S-060-000410-0 Mikroprekidag 1 314 B-004-100001-2 Nut 5
100-111 PX-100-020000-0 Naslovnica 1 100-315 S-131-000010-0 Sklop senzora 2
100-112 P-100-330000-0 Proljece 1 316 B-040-124030-1 Podloska 2
100-113 PX-100-040000-0 Okno 1 100-317 P-100-070000-0 Vijak 1
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Ne. Kod Opis Pitanje. Ne. Kod Opis Pitanje.
20989 JZ07002020989 Kutija 1 12215 JZ02008012215 Kontroler 1
20991 JZ07002020991 Montazna baza 1 23515 JZ09002023515 Staklo 1
4254 FJ04006004254 Vijak M5*10 4 4060 FJ04006004060 Vijak 4
20990 JZ07002020990 Naslovnica 1 20992 JZ07002020992 It;iaskerski fiksni 1

0
4061 FJ04006004061 Vijak M5*8 2 2121 DD04014002121 Laser 1
5005 FJ06002005005 cotter pin@4*12 1 4364 FJ04006004364 Vijak 2
4306 FJ04006004306 Vijak M3*16 2 1162 DD01001001162 Motor 1
15905 JZ03002015905 Nut M3 6
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Ne. Kod Opis Pitanje. Ne. Kod Opis Pitanje.
S1 C-221-640000-A Gumeni 1 S8 B-010-060301-0 Vijak 1
poklopac
Druga B-001-060001-0 Nut 1 S9 B-040-061412-1 Podloska 1
sezona
S3 B-040-061412-1 Podloska 1 S10 B-004-060001-1 Nut 1
S4 B-014-100251-0 Vijak 1 S11 PX-100-020200-0 Poluga 1
kocnice
S5 PX-800-020300-0 Poluga za nogu 1 S12 B-001-120001-0 Nut 1
S6 C-200-380000-0 Proljece 1 S13 P-000-002001-1 Kocione 4
plogice
S7 PX-100-020400-0 Klipnjaca 1 S14 B-004-060001-1 Nut 2
27. Dodaci
Kod Predmet Qty Fotografija
5 -
S-100-036000-1 Stozac 1 v ©36
S-100-036000-2 Stozac 1 % b 36
5-100-036000-3 Stozac 1 ' 36
S-100-036000-4 Stozac 1 ' b 36
Potpuna X -
P-005-100000-0 pu 1| N | ¢%
matica s
brzim
otpustanjem
P-100-400000-0 Navojna osovina 1 | oeeeses 36

Y-032-020820-0

Ruc¢ni mjenjac

1 e

PX-100-200400-0

Klju¢

e i 4

S-105-000080-0

Sesterokutni kljug

[ E—

S-105-000060-0

Sesterokutni kljug

1 —

S-110-001000-0

Standardne tezine

%

100g
P-000-001-008-0 Celjust 1 ‘ ’
S-108-000010-0 Klijesta 1 —

P-100-490000-0

Plasti¢ni ¢lan

1 -

208-
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